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Выпускная квалификационная работа выполнена согласно задания, тема, рассмотренная в работе, является актуальной и практически полезной.
На рецензию поданы следующие материалы: пояснительная записка, презентация.
В процессе разработки на основе теоретических данных осуществлен анализ способов управления техническими объектами с большим запаздыванием на примере процесса угольной флотации с помощью ПИ-регулятора, ППИ-регулятора и нейросетевого ПИ‑регулятора.
Бакалаврская работа, представленная на рецензию, содержит в себе 4 раздела.

В первом разделе рассмотрен аналитический обзор процесса флотации и систем управления процессом флотации.

Во втором разделе описан процесс флотации как объект автоматического управлнеия. Рассмотрена модель динамики процесса флотации, сформированы требования к системе управления данным процессом.

В третьем разделе приводятся данные компьютерного моделирования управления процессом флотации по каналу «расход реагента-собирателя — зольность концентрата» в среде Matlab Simulink. Приводится сравнительный анализ управления процессом угольной флотации с помощью ПИ, ППИ и нейросетевого ПИ регулятора.

Четвёртый раздел посвящён охране труда и в этом разделе проведена оценка электробезопасности на рабочем месте при «нормальном» режиме работы электрооборудования.

Недостаток работы состоит в том, что данные, использованные для построения модели объекта управления, подобранны экспериментальным образом в лабораторных условиях и нельзя точно определить насколько эффективной будет данная система для управления реальным техническим объектом.
Качество и объём выполненной работы подтверждает достаточный уровень теоретических знаний и практических навыков и соответствует требованиям действующих стандартов и правил. На основании представленных материалов можно утверждать, что студент Кожевников А. И. обладает достаточной теоретической и практической подготовкой для решения сложных задач, связанных с функционированием управляющих систем.
Оформление пояснительной записки и графических материалов отвечает требованиям действующих норм и стандартов.
В целом выпускная квалификационная работа заслуживает оценки «____________», а студент Кожевников А. И. — присвоения квалификации бакалавра по мехатронике и робототехнике.
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